PRZEDMIOTY SPECJALISTYCZNE W RAMACH SPECJALNOSCI
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Biomateriaty konstrukcyjne i funkcjonaine 1 [l wis | co | us .
Wiedza w zakresie klasycznych i nowoczesnych materiatow stosowanych w inzynierii biomedycznej. Dobor materiatu do zastosowania.

Biomechanika rehabilitacyina BE wis | o | us .

Wiedza z zakresu biomechaniki inzynierskiej w zastosowaniu w rehabilitacji cztowieka. Wiedza dotyczgca podstaw fizjologii i anatomii
czfowieka, dziatania uktadu nerwowego oraz miesniowego, sposoboéw rehabilitacji ciata cztowieka

Mechanika techniczna 2 Bl v | s | w .

Ruch swobodny punktu materialnego; charakterystyki geometryczno — masowe ciat sztywnych; ruch ptaski i obrotowy ciata sztywnego;
ruch ptaski mechanizméw

Teoria maszyn i mechanizméw n w14 | 16 | Lo .

Projektowanie ztozonych uktadéw kinematycznych; okre$lanie ich ruchliwosci oraz wyznaczenie podstawowych obcigzen

Wstep do modelowania numerycznego w H W20

. . Cco
biomechanice

L16 °

Podstawy teoretyczne i praktyczne w modelowaniu z wykorzystaniem metody elementéw skoriczonych; podstawowe pojecia zwigzane z
MES

Wstep do projektowania w biomechanice Il w20 | o | w0 5

Wstep do projektowania urzgdzen rehabilitacyjnych z zastosowaniem systemoéw CAD

Analiza ruchu cztowieka | a0 RN | co | 120 .

Metody pomiarowe oraz urzgdzenia stosowane w biomechanice ruchu cztowiek; analiza kinematyki ruchu cztowieka z wykorzystaniem
systemow bezdotykowych

Biomechatronika 1 [ s0 | w24| o | 126 .

Projektowanie i modelowanie urzgdzen biomechatronicznych; sterowanie uktadami mechatronicznymi; struktura mechanizmoéw i
biomechanizmoéw

English in biomedical egineering n wo | c30 | Lo .
Pojecia i terminy stosowane w programach do wspomagania obliczen inzynierskich; terminologia stosowana w obszarze nauk
bioinzynieryjnych

Metody numerycznego modelowania i

.. . . W20 | co | L30 .
symulacji urazéw cziowieka 1

Urazy czesci ciata cztowieka podczas zderzenia pojazdéw; ocena zachowania sie cztowieka podczas wybuchu pod pojazdem; analiza
parametrow biomechanicznych

Serwomechanizmy i systemy sterowania EN v | co | L16 .

Podstawowe elementy; przyktady wykorzystania w bioinzynierii; rodzaje i parametry napedow, elementy sterujgce i pomiarowe
serwomechanizmow pneumatycznych i hydraulicznych; napedy elektryczne pradu statego; sposoby sterowania napgedami prgdu statego

Sztuczne narzady i implanty 1 B w0 | o | o .

Technologie wytwarzania implantéw z materiatow metalicznych, ceramicznych, polimerow i kompozytéw; technologii rapid-prototyping;
podstawy projektowania systemow podporowych, implantow oraz sztucznych narzgdéw

Urzadzenia rehabilitacyjne i projektowanie ﬂ W10

sprzetu rehabilitacyjnego 1 124

P30 .

Wiedza z podstaw konstrukcji urzagdzen rehabilitacyjnych. Projektowanie urzgdzen rehabilitacyjnych z zastosowaniem systeméw CAD.
Dokumentacja projektowa z obowigzujgcymi normami i procedurami. Przedmiot bezposrednio zwigzany z pracq inzynierskg, ktéra
obejmowac bedzie zaprojektowanie wybranego urzadzenia bgdz jego czesci wraz z symulacjg MES.

Wspomaganle eksperymentalne wis | o | 20 .
modelowania numerycznego

Podstawy techniki eksperymentalnej: wyznaczanie charakterystyk materiatow niezbednych do modelowania konstytutywnego
materiatow. Badania eksperymentalne w zastosowaniu do walidacji modeli numerycznych.

Modelowanie i symulacja sprzetu
w20 | c10 | L30

L. . P20 °
rehabilitacyjnego 1

Modelowanie oraz symulacje numeryczne sprzetu rehabilitacyjnego oraz wybranych urzadzen i konstrukcji medycznych. Przedmiot
bezposrednio zwigzany z pracg inzynierskg, ktéra obejmowac bedzie zaprojektowanie wybranego urzgdzenia bgdz jego cze$ci wraz z
symulacjg MES

Symulacja numeryczna uktadow W16
biomechaniczych

Co L24 °

Symulacje pracy mechanizmow i urzgdzen w analizach multi-body; wyznaczanie podstawie parametrow funkcjonalnych i dynamicznych



